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Probleme a I'étude

v 13,2
_1x

Electrodes

Barreau piézoélectrique

.
b
: i“L = u(L)
Dimensions Longueur L =200 mm
Largeur de section b =20 cm
Epaisseur de section h =2 mm
Matériau (PIC151)  Masse volumique p = 7800 kg/m?
Module d"Young E = 1/3‘191 — 66.7 GPa
Coefficient de Poisson v=20.3

Coefficients piézoélectriques  ds; = —210 pC/N

dss = 500 pC/N

dis = 600 pC/N
Permittivité €94 = 2400€¢g = 21.25 nF/m

On se propose de calculer la réponse statique d’'une poutre
piézoélectrique a section rectangulaire en conditions aux limites
encastrée / libre soumise a une différence de potentiel entre ses
électrodes.



Modélisation dans Abaqus

Récupérer le modele de poutre
élastique du tutoriel 01

Copier / coller le modele

« PoutreEncLibFlexion » (avec un clic
droit de souris et « copy model ») et le
nommer « BarreauPiezo »

Cliquer deux fois sur « BarreauPiezo »
dans 'arbre pour étre sur d’activer ce
nouveau modele.

Seules quelques parties du modele
sont a modifier :

- le matériau (PIC151)
- le chargement

Model | Results

& Model Database EI
- $1F Models (2)

BarreauPiezo
:
o P S
= $$ Analysis
+ & Jobs (1)
%@ Adaptivity Processes

Bl Co-executions

#I Optimization Processes

Material Library

— Copy Model

cLibFlexion to:
< BarreauPiezro
QK

| Cancel |

=




Matériau piézoélectrique

@ |

@




Définir le matériau

Activer le module Property

o Edi ;
Module: |: Property EI \ < Name: | PIC151 >)

odel: |j PortiqueSimple H Pa

Description:

Material Behaviors

manl Elastic

z'l g D.|electr|c (FIectncaI Permittivity) IE
— Piezoelectric
nZ

ermal Electrical/h

Density
e

[7] Use ternperature-dependent data

Distribution: | Uniform

A

* Créer un nouveau mateériau E—
« PIC151 » Dy

: T

* Mechanical -> Elastic
— Module Young
— Coeff. Poisson

* General — Density

2% Edit Material
Mame: | PIC151

Description:

Material Behaviors

Density

Dielectric (Electrical Permittivity)

Piezoelectric
General Mechanical Thermal Electrical/Mag
Elastic

Type: |Isotropic

H

[] Use temperature-dependent data

-

Mumber of field variables: 0=
Meduli time scale (for viscoelasticity): | Long-term

[] No compression
[7] Mo tension
Data

Young's Poisson’s
Modulus Ratio
T

Cancel



Définir le matériau

L
€ij = S;ik1Okl T diij Ek

Dy = diijoi; X eg ¥

<+ Edit Material [==3al
Mame: | PIC151
Description:

r 7

Material Behaviors

Density

* Electric / Magnetic —
Dielectric

- permittivité

TC
= c(EIedricalPermi‘l‘lhfily}
General Mechanical Thermal { Electrical/Magnetic ) Other

Dielectric (Electrical Permittivity)

Type: | Isotropic EI
[] Use temperature-dependent data
Number of field variables: 0
Data
Dielectric
constant
21.25¢-9



Définir le matériau

<+ Edit Material (22

E Name: PIC151
'LJ kl O-k l Description: 2
7/] _|_ e k;l El ::r:::rti:l Behaviors

Dielectric (Electrical Permittivity)

Elocts
[ ] EIeCtricl General Mechanical Thermalher

Magnetic —
wperdtlre-dependent data

Piezoelectric i

- type \
, . dl i1l dl 22 dl 33 dli12 dli13 dl 23
« déformation » 10 0 0 0 sseor0  [NCN

t I d211 d2 22 d2 33 d2 12 d213 d2 23
(S raln) 0 0 5.5E-010

- rentrer les
d311 d322 d333 d312 d313 d323
va | eurs d u 1 -21E-010 -21E-010 4E-010 0 0 7
tenseur e :

piézoélectrique




Section

* Modifier la section

1",‘- Section Manager @

Name Type

solid_section Solid, Homogeneous

Module: % Property  [v| Model: | Portiguess

=+ Edit Section ==

Mame: solid_section

Type:  Selid, Homogeneous

Pl ate EI lﬁrﬁ

[] Plane stress/strain thickness: |1




Creéer un repere materiau
Model | Resuts | Material Library | Module: [% Property  [v] Modek [ BareauPiezo

Le matériau piezoélectique est

. . EMDdEIDatabase H :Q: |£ .
orthotrope, avec la direction « 3 » 54 Modeis @) B
désignant par convention la Bl g
direction de polarisation = k2

= & Features (2)
-

m

Créer un repére dont la direction

. . y = R @f‘ 2% Create Datum CSYS
« 3 » est la direction normale aux VolumeBomm - =

=

électrodes du barreau. o p S
- Cartésien T

- donner les composantes de & sy
l'origine, 'extrémité de X et celle + /7 ) LContnee.] | Concsl |
de Y, dans le repére GLOBAL é_ .

(valider par la touche « enter ») iy Oy

'___\ &

Select a point to be the origin--or enter XY, 2 | [UIIREI

Select a point to be on the X-axis--or enter XY, Z U,U,]I
Select a point to be in the X-Y plane--or enter X,¥,2 1,00

Fill out the Create Datum CSYS dialog




Creéer un repere materiau

Module: |5 Property : Model: |v BarreauPiezo EI Part: | Beam H

* Affecter I'orientation matérielle Y=
.. , . . . b, B 1# Region Selection
* Choisir la région a orienter. Le :;ﬁ Eligible Sets
« set géométrique » VolumeBeam e orvirecdgen o ments el shellfaess
crée lors de la création de la "i Name e L
geomeétrie doit étre present. B
* Choisir le repére créé a lI'étape LE
precédente F
alla
- Daturn C5... @ + f
Mames T
o
-
B

|
Select s CSVS [Use Default Orientation or Other Method| @ 25 simuLia



Model | Results | Material Library | Module: [ Property — [¢]  Modek

@ Model Database EI -‘[;J’- [Z

£ § Models (2) 2| & a
[=] BarreauPiezo jE'
=5 Parts (1) FL

Creéer un repere materiau

~ BarreauPiezo E| Part: | Beam EI

= Beam 5

B nZny £% Edit Material Orientation

m

Region: VolumeBeam [

Orientation

VolumeBeam @

& Surfaces Definition: | Coordinate system EI &
® Skins 5]
ﬂ Stringers = C5¥S: HeperePIC151 ﬁ} L
£ % Section Assignments (1) =
— whLlomageneous) ;“ == Additional Rotation Direction
e whel :
=l E= Crientations (1) = ) Adsl () Aais 2 @) Auds 3
SYSTE:.RWEPICISI + / Additional Rotation

ﬁg Engineering Features @ Mone

[Pz Materials (2) ;
&} Calibrations R o

T Sections (1) (g Dy,
@' Profiles :

) Angle:
() Distribution:

Stacking Direction

ﬂ Assembly (vl /L )
ol Steps (2) -’*ﬂ‘ + (©) Element isoparametric direction 1
B= Field Output Requests (1) =T (7) Element isoparametric direction 2
% History Output Requests (1) @ Element isoparametric direction 3 (bottom to top)
b Time Points () Mormal direction of material orientation (Continuum Shell only)

Bn ALE Adaptive Mesh Constraints

T, Interactions !

. Interaction Properties
§11 Contact Controls -

Fill in the material crientation editor dialog _57:’5 sSirULIa

1 | 3

Vérifier que I'orientation est bonne, avec la direction 3 normale aux électrodes
Vérifier dans I'arbre la présence du repere et de I'orientation matérielle



Créer les surfaces des électrodes

Maodel | Results

Module: |- Part : Model: |-| BarreauPiezo .

@ Model Database E|

43 Models (2)
[= BarreauPiezo
=i Parts (1)
El Beam
H & Features (2)
= Solid extrude-1
Section Sketch
Bzl 1

o)

/

Face?-

YolumeBeam
W Surfaces
® Skins
ﬂ Stringers
=] ﬁ!} Section Assignments (1)
solid_section (Solid, Homogeneous)
[l B Qrientations (1)
SYSTEM: ReperePIC151

Créer un « set » en cliquant
deux fois dans l'arbre. Le
nommer FaceZ+. Cliquer
ensuite sur la surface
supérieure de la poutre.

" Faire de méme pour un set
s Lo, [ V< T FaceZ-, affecté a la surface
n [ Continue... H Cancel ] . 7 n

o 4 inférieure de la poutre. Pour
oA, cela faire tourner la poutre
%r’?i % (soit a la souris, soit avec

les arcs de cercle du
repére. )




Instance et Assemblage




Model | Results

« Linstance de la poutre 5 Mocel Databazel] o &
1 I 1 B 98 Section Assignmel = | %% [
eSF a prlorl tOUJourS su:ulid_sectinng(SnIic
presente dans = B Orientations (1)
SYSTEM: ReperePIl
I’assemblage B CompnsiteFll_ayups
B4z Engineering Featu [
* Enrevanche, comme on ;E; RS
a modifié la « part », il B Sections (1) )
faut régénérer
I'assemblage

" " . /
— clic droit de souris

sur « Insatances » puis
« regenerate ».

* On peut vérifier que >
tous les « sets » créés —
ont été propages.

Beam-1.FaceZ+
Beam-1.FaceZ-

@ Connector Assignmel
[+ 43 Engineering Features

o Steps (2)

B Field Output Requests (1

E History Qutput Requests
t: Time Points

Bm ALE Adaptive Mesh Cons =
] ¢

L




Type et étapes de calcul




Définition du type de calcul

*  On ne modifie pas la « Step-1 » (on veut toujours un calcul statique...)

* On vérifie la liste des champs calculés

Model | Results

@Model DatabaseE| : By

#5 Models (2)

El BarreauPiezo
B Parts (1)
B Beam

B &3 Features (2)
£ Solid extrude-1
' Section Sketch
" ReperePIC151
By Sets (@)

Facel
FaceZ+
- FaceZ-

“ VolumeBeam
- Mg Surfaces
- ® Skins
8 a Stringers
= ﬁﬁ Section Assignments
- solid_section (Solid, -
B Orientations (1)

- SYSTEM: ReperePIC1E
-Bn Composite Layups
Elqg Engineering Features
[z Materials (2)

E} Calibrations
& 3 Sections (1)
@‘ Profiles
= ﬁ Assembly
E| @ Instances (1)
. B Beam-1

" Bm Mesh

fi¢ Pasition Constraints
] 1 3

m

R, iy
)
o) /L

&l A,

odel: |, BarreauPiero

Output Requests Manager

Name Step-1

E| Step: | Step-1

v roupu: CETEEY

B

Step procedure: Static, Linear perturbation

Variables:
Status:

Preselected defaults
Created in this step

[Create... [ Copy... ]

[Rename...]

[ Delete... ]

[ Dismiss |

&% Edit Field Output Request

MName: F-Output-1

Step: Step-1

Procedure: Static, Linear perturbation

Domain: Whole model EI [T] Exterior only

[ 2

@\ Select from list below () Preselected defaults () All () Edit variables

FEqUENCY: | Every n increments

Dutput Variables

U,RF,CF.EPOT,EPG,RCHG, CECHG, RECUR, CECUR, ECD,ECDA,ECDT,ECD

N TRy

M| Forces/Reactions

[ (o R VT I S TR 7 SR
4 Tl | b

Note: Some errer indicators are not available when Domain is Whole Mode

[] Qutput for rebar

Cutput at shell, beam, and layered section points:
@ Use defaults () Specify:

Include local coordinate directions when available




Chargement et conditions aux limites




Conditions aux limites / forcage

Activer le module Load
On garde I'encastrement réalisé dans le modéle précédent.

On désactive la force réalisé dans le modele précédent (en cliquant sur le
bouton vert).

- BarreauPiezo EI Step: |, Initial :

Model:

Boundary Condition Manager

Tnitial Step-1
Propagated from base state

v’ Encastremen

1'?- Load Manager

Mame Step-1

Boundary condition type:  Displacernent/Rotation

1"; Load Manager
Boundary condition status: Created in this step

Mame Step-1
o 4 51 Forcey
> j Step procedure: Static, Linear pe
— u,

Load type: Surface traction
Load status: Created in this step

[ Create... ] [ Copy... ] [Rename...] [ Delete... ] [ Dismiss ]




Conditions aux limites / forcage

* La différence de potentielle est vue comme une condition aux limites car on
impose le potentiel électrique sur les faces supérieurs et inférieurs de la
poutre (FaceZ+ et FaceZ-).

* Lacréer, ala « Step-1 », avec une amplitude nulle 4% £t Boundary Condition =
(potentiel de reférence nul) Nome: PotZ-

Type:  Electric potential

*| BarreauPiezo EI Step: |- Initial : Step:  Step-1 (Static, Linear perturbation)

Region: Beam-1.FaceZ-

odel:

Distribution: | Uniform E| fix)

— Boundary Condition Manager
Name Initial Step-1 g Magnitude: |0

o v Encastrement( Propagated from base state
[&h gundary Condition @ -C}K -m
i, &y —
r\__?; “ EI 1‘,‘ Region Selection @
= T, Linear perturbation Eligible Sets

Types for Selected Step Sets below may cffntain vertices, edges, faces, cells or nodes.

Electric potential

Mame filter:

Name
\] Beam-1.Fa
[T] Highlight selections in viewport

Type
Geometry

Continue... Cancel



Conditions aux limites / forcage

* Faire de méme pour la face supérieure, en imposant
un potentiel de 10V par exemple. 45 Edit Boundary Condition ==

Mame: PotZ+

Type:  Electric potential

Step:  Step-1 (Static, Linear perturbation)
Region: Beam-1.Faced+

Distribution: | Uniform H flx)

Ydel: |- BarreauP

Mofule: |5 Load : M

b i
= Create Boundary Condition @ Magnitude: 1Ii
Mame: | PotZ+]

— Boundary Condition Manager Stepr | Step-1 EI |

Procedure:s Static, Linear perturbation -
Mame Initial . Edit

Catego Types for Selected Stey
v Encastrerment( Created Lt L -

v PotZ- (© Mechanical Electric potential

@ Electrical/Magnetic
. Other

1# Region Selection

Stati Eligible Sets
- atid
+R‘ =] Elect] Sets below may gbntain vertices, edges, faces, cells or nodes.

_‘Q'_

T MName filter:

Name Type

Seerr IR Geometry
Beam-1.FaceZ+

Beam-1.VolumeBeam

[] Highlight selections in viewport

Continue... Dismiss



Chargement et conditions aux limites

- BarreauPiezo E| Step: |‘ Step-1 E|

Model | Results Module: [ Load H Wiz
Model DatabaseEI : 2 Q‘

@ Connector Assignments =+
ﬁ]g Engineering Features

[ ot Steps (2)

# B= Field Output Requests (1)

=] E}{ History Output Requests (1
[ TimePoints

B;p ALE Adaptive Mesh Constrz
'ﬂ Interactions

-5 Interaction Properties

ﬂli Contact Controls

;1?’ Contact Initializations I
a\ﬁ Contact Stabilizations
lﬂ] Constraints

FrorF
il ED ED E

=
=

¢ b
g

il

o+

X

vz)
@ Connector Sections W o "}'1
@ F Fields = A5
Pb Amplitudes
& [ Loads (1)
=

/ Encastrement0
< PotZ+
\ PotZ-

e }! Optimization Tasks
- Sketches
=l PoutreEncLibFlexion
Sy Parts (1)
£ Beamn

é & Features (1)
Solid extrude-1

b sets (1) - >
] 1 | 3 25 simuLia




Maillage




Définir le maillage .
< Query [E58

General Queries

* Refaire le maillage Point/Node

Distance
 Vérifier le nombre de nceuds : tools — query — mesh A Poii/Node|
Module: |5 Mesh EI Model: |- BarreauPiezo EI Object: @ Assembly-:-Part:’% Shell element normals

Beam elerment tangents

Mesh stack orientation
Element

Mesh gaps/intersections
Mass properties
Geometry diagnostics

B,
ol Mesh Module Queries
—, Og
& Free/Non-manifold edges
- Unmmeshed regions
R o .
L S5 Unassociated geometry

Query entire assembly E| [ Display detailed re

number of nodes: 621
Total number of elements: 80

20 guadratic hexahedral elements of type CIDZ20E




Définir le maillage

* Choix du type d’élément et du degrée des fonctions
d’interpolation
Module:’:MTH Model: | BarreauPiezo ] Object:-@-hssembl}r-:-Par‘t:l%

2% Element Type

Element Library Family
© Standard © Explicit | Cylindrical
Gasket
. eat Transfer . ..
() Linear @ Quadratic = PhYSIque deS elements ﬁn|S
Hex ]~ (Piezoelectric)

[] Reduced integratD

Element Controls

Degré d'interpolation
(fonctions de formes linéaires
ou quadratiques)

There are no applicable element controls for these settings.

—
< C3D20E: A 20-node quadratic piezoelectric brick.
T —

MNote: To select an element shape for meshing,
select "Mesh-»Controls” from the main menu bar,
’ ’ r
Nom de I’ élément

(voir les prop. dans l'aide)

Set the data using the Element Type dialog



Définir et lancer un calcul




Définir le calcul

* Activer le module « Job »
* Créer un job (options_par défaut)

Model | Results

& Model Datal::laseEl

< [=I BarreauPiezo )

= Beam
= & Features (2)
= Solid extrude-1
Section Sketch
ReperePIC151

=, -

m

" BarreauPiezo EI Step: |~ Step-1 :

odel:

1",‘- Job Manager

BarreauPiezo Completed

Full Analysis

o StatiqueBarreauPiezo

iip §

StatiqueH outrerTenm

1",‘- Create lob

Maxge: | StatiqueBarreauPieza

Source: | Model E|

PoutreEnclLibFlexion

[l

[ Edit.. | | Copy.. | [Rename.| | Delete.. |

Cancel



L ancer le calcul

* Ouvrir le « job manager »

* Lancer ale calcul

* Le calcul se fait en deux temps :

* - une étape d’analyse (vérification)
* - le calcul proprement dit

Module: |5

EI Step: |- Step-1 :

ol s ege . . s
5~ Job Manager Vérifie si le jeu de données

est OK

StatiqueBarreauPieze  BarreauPiezo Full Analysis  Completed ‘ >
StatiquePoutreFlexion  PoutreEncLibFlexion Full Analysis  Completed =
q. _— Lance le calcul

__— Utile pour surveiller le
déroulement du calcul

Et pour trouver les
différentes informations
(nombre de nceuds,
temps de calcul, ...)

[ Create... ] [ Edit... ] [ Copy... ] [Hename...] [ Delete... ] [ Dismiss ]




Résultat du calcul

Pour chaque « job » plusieurs fichiers sont créeés :

— Fichier INPUT « .inp » : contient la définition des nceuds, des éléments, du
matériaux, des calculs, ... (format texte)

— Fichier OutputDataBase « .odb » : contient les résultats d’'un calcul (peut
étre recouvert directement depuis le module visualisation, format binaire)

— Fichier Data « .dat » : fichier texte contenant les caractéristiques et
résultats de calcul

@\\;}vl » Ordinateur » Partage (D) » TP_MDSA_ABAQUS » Poutres

Organiser = L] Qurir Mouveau dossier

e Fevaris Norn i Modifie le
B Bureau 5] Abd-Poutre.corn 16/05/2019 00:0%
=| Emplacerments récer | | AM-Poutre,dat 16/05/2019 00:08
& Téléchargernents || Ak-Poutre.inp 16/05/2019 00:08
|| AM-Poutre.ipm 16/05/2019 00:0%
= Bibliothéques | AM-Poutre log 16/05/2019 00:08
| Docurnents = Ahkd-Poutre.msg 16/05/2019 00:08
| Images Ald-Poutre.odb 16/05/2019 00:08
-, Fusique || AM-Poutre.prt 16/05/2019 00:08
B wideos || AM-Poutre.sim 16/05/2019 00:08

|| AM-Poutre.sta 16/05/2019 00:08



Résultat du calcul

* Taille du modele

%% Job Manager ﬂ 25 StatiquePoutreFlexion Monitor [=xEcH|
Name Model Type Status Job: StatiquePoutreFlexion  Status: Completed
Job-1 Model-1 Full Analysis Completed Severe i i
Data Check . Equil Total Total Step Time/LPF
Steplipncement IRt DI':‘:“ Tter Iter  Time/Freq  Time/LPF Inc
1 1 1 0 1 1 0 227e-16 2.22e-16

)

| Log | Errars | Warnings | C(tputl Data File | Messag) File | Status File

[Create... ] [ Edit... ] [ Copy... ] [Rename...] [ Delete... ] [ Dismiss ] i
PROBLEH SIZE

NUMEBEE OF ELEMENTS IS D
) 4 V4 QDES IS 2

NUMEEER OF LEFLINED DT THE T USLR 1533
_e nOI I l b re d e I el I le ntS HUMEERE COF INTERWAL HODES GENERATED BY THE PROGRAM 480

doit étre inférieur a 100
pour les licences étudiant

VARIABLES. INCLUDE *FRINT,SOLVE=YES TO GET THE ACTUAL NUMBER.)

ol

END OF USER INFUT PROCESSING

JOB TIME SUMMARY
USER TIME (SEC) = 0.10000
SYSTEH TTHE (SECH = n nnnn il
4 1

Search Text

Text to find: [[] Match case [l Next {} Previous



Résultat du calcul

* Temps de calcul et information sur le modele

Vérifier absolument
s'il n'y a pas de

« warnings » ou

d’ « errors »

¢ Job Manager M 2= Job-1 Monitor li@g
Name Model Type Status Job: Job-1 Status: Completed
Job-1 Model-1 Full Analysis Completed
ch - Data Check Severe  poul Total Total Step Time/LPF
Step  Increment Att Discon .
Iter Iter Iter Time/Freq  Time/LPF Inc
1 1 1 0 1 1 1 1 1
Log { Errors | ! Warnings put | D Filei Message File | Sthtus File
Create... Edit... Copy.. Rename... Delete... Dismiss s P Livio v ML iiiilin WA YL il
[ ] [ ] [ — ] [ ] [ ] [ ] ADDITI DUAL EVALUATIONS FOR LINE SEARCHES i

ADDITIONAL OPERATOR EVALUATIONS FOR LINE SEARCHES
WARNING MESSAGES DURING USER INFUT PROCESSING
WARNING MESSAGES DURING ANALYSIS

ANALYSIS WARNINGS ARE NUMERICAL PROBLEM MESSAGES
ANALYSIS WARNINGS ARE NEGATIVE EIGENVALUE MESSAGES
ERROR MESSAGES

OOoOO0OOoOMNOOF

JOB TIME SUMMARY

‘ USER TIME (SEC)

SYSTEM TIME (SEC)
TOTAL CPU TIME
ALLCLOCK TIME

0.10000
0.0000
0.10000

(SEC)

=
m

(SEC)

4 |

m »

Search Text
Text to find:

[[1Match case ]l Next {} Previous




Visualisation des résultats

von Mises Stress




Visualisation des résultats

* Apartir du « job manager », lancer la visualisation en cliquant sur « results »

2 34 A

i . L i
X @ﬂgn Visualization defaults E| @ A

Module: | Visualization : Model:

E| Magnithde E| man o FEII‘I

HC 4 D M| B

! Primary E| U

;D:.."ABAQUSfPJT_Piezo_EUEU.UBJ'Stathue arreauliezo.odb

Trace la déformée

Choix de la
grandeur a afficher
en niveau de
couleur

5

. |

StatiqueBarreauPieze  BarreauPiezo Full Analysis  Crmpiciea

StatiquePoutreFlexion  PoutreEnclibFlexion Full Analysis

[ Create... ] [ Edit... ] [ Copy... ] [Hename...] [ Delete... ] [ Disrniss ]




Visualisation des résultats

Visualisation du potentiel électrique

2 3 44 : B primany & oK &.B
Module: | % Visualization : Model: 4 4 > b ‘ e E
mE

+1.000=+01
+9.167e+00
+8.333e+00
+7 . 500e+00
+6.667e+00
+5.833e+00
+5.000e+00
+4.167e+00
+3.5333e+00
+2.500e+00
+1.667e+00
+8.5333e-01
+0.000&+00

QDB StatigueBarreauPiezo.odb  Abaqus/Standard 6.14-5  Thu Mar 26 01:33:45 Paris, Madrid 2020
Step: Step-1

[ncrement 1: Step Time = 2.2200E-16
X Primary Yar: EPOT

>
S sipuLIa




Valeur en un point

Sélectionner la grandeur a afficher

Bﬂm&&ﬂ;iﬁdl 2 3 4 -’}.\ %‘; Visualization defaults H@v@ E|U HM@C@@O‘U (’an
Model | Results Module: |2 Visualization || Model: |- D/ABAQUS/PIT_Piezo_2020.03/StatiquePoutreFlexon.odb [v] M4 4 > MM | B BD

Session Data E| : t“-‘a Q‘
E]= Output Databases (1)

(& Madel Database (1) +
TFS

& [ Spectrums () + 2= Probe Values

B XYPlots + -

% X¥Data + Field Output...

“IL Paths 1 ofa Step: 1, Step-1 Frame: 1
=Ly Display Groups (1) +

R Ed Free Body Cuts a & Field output variable for Probe: U, Magnitude

- St +

g Mrea.ms + Probe Values

- ovies

- Images 1 @ 5 igyport () Key-in label () Select a display group

Probe: | Nodes E| Cogphponents: | Selected E|

ValUS TOTTeeEET elerments:
[T PartInstance MNodeID Orig.Coords Def.Coords Attached elem U, Magnitude

885 -15.4167, -13, 2 -15.4173, 362. 82

Note: Click on respective check button to annotate values in viewer

Probe value @ &

= Mok the cursor in the current viewport or click MB1 to report values in the Probe Values dialog D’S smiaULIa

Sélectionner des nceuds / éléments



Enregistrement des figures

* Menu: File / print

- Prin
. U, Magnitude
Selection +3.759e+02
HEPECRohE
(o S E]
Print:  All viewports A F2glaetts
. +2.506e+02
s e
S - - - . ko £
Note: Minimized viewports will not be printed. +1.5666+02
e
s
| i i if vici 6.265e+01
| [ Print viewport decorations (if visible) 156352185
1 O . +0.000e+
| Print viewport backgrounds
|
|| Print viewport compass (if visible)
| |
B Settings
Rendition: | Color H
! Destination: | Printg @ File !
» Y ODB: StatiquePoutreFlexion.odb  Abaqus/Standard 6.14-5  Wed Mar 25 16:47:07 Paris, Madrid 2020
Tile name: i ' : : i L
<¢ —_— Step: Step-1 -
20 = 7 xln_crement : 1: Step Time = 2.2200E-16
Format i IJ| Reduce to 256 colors Primary Var: |, Magnitude
: - 3= Deformed Var: U Deformation Scale Factor: +5.3212-02
- Exemple de rendu (contenu du fichier .png)

Eviter les impressions d’écran directes



	Diapo 1
	Diapo 2
	Diapo 3
	Diapo 4
	Diapo 5
	Diapo 6
	Diapo 7
	Diapo 8
	Diapo 9
	Diapo 10
	Diapo 11
	Diapo 12
	Diapo 13
	Diapo 14
	Diapo 15
	Diapo 16
	Diapo 17
	Diapo 18
	Diapo 19
	Diapo 20
	Diapo 21
	Diapo 22
	Diapo 23
	Diapo 24
	Diapo 25
	Diapo 26
	Diapo 27
	Diapo 28
	Diapo 29
	Diapo 30
	Diapo 31
	Diapo 32
	Diapo 33
	Diapo 34
	Diapo 35

